Zasuvny modul CAD - Vytvoreni pomocného obrysu

Pro komplexni obrysy je dostupny zasuvny modul CAD v systému woodWOP s fadou typickych funkci CAD.

lxg “  Upozornéni

Pro vSechny pomocné prvky je mozné zapisovat hodnoty/soufadnice pfimo do pole parametri nebo pomoci mrizky a
funkci zachyceni objektu v grafickém zobrazeni.

Metoda

Zadani parametrti funkce

Funktionsparametereingabe
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Punkt 1

co - =

Pomocné prvky se definuji postupnym zadanim parametrd v zadani parametrud funkci.

Parametr
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Punkk 1

Vyzadani parametru se lisi podle typu pomocného prvku. Zadani probiha pfimo v poli parametrd nebo vybérem v obrazku obrabéného dilu.
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Zadani definovanych hodnot nebo fixace hodnot se aktivuje klepnutim mysina symbolu zamku za polem parametr(i.
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Vicenasobné
Coo
Pro vicenasobné, postupné zadani prvku pomocné geometrie.

Pfi aktivni vicenasobné funkci se zadani parametrd funkce aktualniho prvku pomocné geometrie pribézné automaticky otvira pro zadani
dalSich prvk( pomocné geometrie stejného typu.
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Jiny typ pomocné geometrie se vyvola deaktivaci funkce nebo vybérem policka nastroju.

Zpét
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Preskocizpét na pfedchozi zadani parametru aktualniho typu pomocné geometrie.

Pokracovat
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Pfeskoc€i dopfedu na nasledujici zadani parametru aktualniho typu pomocné geometrie.
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Zadani poslednich parametra prvku pomocné geometrie se ukongi klepnutim mysi na symbol viajecky.
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: Bod

Definuje bod naose X a Y.

Linka

Pro vytvofeni pomocné linie jsou k dispozici nasledujici prvky:
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Pfimka definovana po¢ate&nim a koncovym bodem

Pfimka definovana po¢atecnim bodem, délkou a uhlem
¢ Tecna k libovolnému prvku

® Tecna ke 2 kfivkam

¢ Rovnobézka

e Kolmice

: I Misto startu

Definuje prvni bod pomocného prvku obrysuna ose X a Y.
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: . Koncovy bod

Definuje druhy bod pomocného prvku obrysu na ose X a Y.



:é Uhelnik

Vyrovnani pomocného prvku v definované roviné XY.

Odpovida uhlu pomocného prvku vzhledem k ose X.
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Uhel se m(ize zadat jako kladny nebo zaporny.

Rozsah uhlu je +/- 360.
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Zadani délky pomocného prvku v roving XY.
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Vybér prvniho referen¢niho prvku pro pomocny prvek obrysu.

Prvek 1
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Vybér druhého referenéniho prvku pro pomocny prvek obrysu.

Prvek 2
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Vybér referen€niho prvku pro vyrovnani pomocného prvku obrysu.

Referencni linie



Vzdalenost

Zadani paralelniho osazeni k referenénimu prvku

LIS

Referencni prvek

Vybér referenéniho prvku pro vyrovnani pomocného prvku obrysu.

Oblouk

Pro vytvofeni obloukt jsou k dispozici nasledujici prvky:
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¢ Kruhovy oblouk pomoci 3 bodt



e Kruhovy oblouk pomocipoc¢ateéniho bodu, stfedu, koncového uhlu

¢ Kruhovy oblouk pomoci po¢ate¢niho bodu, koncového bodu, sméru

¢ Kruhovy oblouk pomocipoc¢ateéniho bodu, koncového bodu, poloméru

¢ Kruhovy oblouk pomoci 3 te¢nych bodu, po¢ateéniho a koncového thlu

¢ Kruhovy oblouk pomoci 2 te¢nych bodu, poloméru, poéate¢niho a koncového Uhlu

¢ Kruhovy oblouk pomocite¢ného bodu, poloméru, bodu na kolmici, poCate¢niho a koncového uhlu

: I Misto startu

Definuje prvni bod pomocného prvku obrysuna ose X a Y.

.@. 2 Bod2

Definuje druhy bod pomocného prvku obrysuna ose X a Y.

: . Koncovy bod

Definuje tfetibod pomocného prvku obrysuna ose X a Y.



l Stred

Definuje stfed pomocného prvku obrysu na ose X a Y.

z
Y\%@/

S
L

P
G Koncovy uhel

Pomoci tohoto parametru se zadava uhel v koncovém bodé kruhového oblouku.
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Hodnotu uhlu Ize zadavat jak absolutné, tak i relativné vzhledem k pfedchozimu prvku obrysu.
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Pocatecni thel

Pomoci tohoto parametru se zadava pocate¢ni uhel pomocného prvku obrysu.
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Db Tangencialni thel

Pomoci tohoto parametru zadejte tangencialni uhel od pocate¢niho bodu pomocného prvku obrysu.
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Polomér

Pomoci tohoto parametru se zadava polomér kruhového oblouku.

‘ \ Prvek



Vybér referencniho prvku pro vyrovnani pomocného prvku obrysu.
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Vybér prvniho referenéniho prvku pro pomocny prvek obrysu.

Prvek 1
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Vybér druhého referenéniho prvku pro pomocny prvek obrysu.

Prvek 2
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Prvek 3

Vybér tfetiho referen¢niho prvku pro pomocny prvek obrysu.

: Bod

Definuje bod na ose X a Y pro vyrovnani pomocného prvku obrysu.

Kruh

Pro wytvofeni kruhtl jsou k dispozici nasledujici prvky:
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e Kruh pomoci stfedu, polomér

e Kruh pomoci 2 bod(



e Kruh pomoci 3 bodl
¢ Kruh pomoci 3 te¢nych bodl
¢ Kruh pomoci 2 te€¢nych bodd, polomér

e Kruh pomocite&ného bodu, poloméru, bodu na kolmici

l Stred

Definuje stfed pomocného prvku obrysu na ose X a Y.
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Polomér

Definuje polomér pro zaobleni praseciku dvou pomocnych prvki obrysu.
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.@. 1 Bodl

Definuje prvni bod pomocného prvku obrysuna ose X a Y.



.@. 2 Bod2

Definuje druhy bod pomocného prvku obrysu na ose X a Y.
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.@. 3 Bod3

Definuje tfetibod pomocného prvku obrysuna ose X a Y.
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Prvek 1

Vybér prvniho referen¢niho prvku pro pomocny prvek obrysu.
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Vybér druhého referenéniho prvku pro pomocny prvek obrysu.

Prvek 2
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Vybér tfetiho referenéniho prvku pro pomocny prvek obrysu.

Prvek 3



Prvek

Vybér referenéniho prvku pro vyrovnani pomocného prvku obrysu.

: Bod

Definuje bod na ose X a Y.
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Elipsa

Pro vytvoreni elips jsou k dispozici nasledujici prvky:
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e Elipsa

¢ Elipsovity oblouk

@ Velka poloosa

Definuje velky polomér pomocného prvku obrysu na ose X a Y.



@ Uhel

Definuje vyrovnani velkého poloméru pomocného prvku obrysuna ose X a Y.

@ Mala poloosa

Definuje maly polomér pomocného prvku obrysu na ose X a Y.



l Stred

Definuje stfed pomocného prvku obrysu na ose X a Y.
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Pocatecni Ghel

Pomoci tohoto parametru se zadava pocatecni uhel pomocného prvku obrysu.

P
G Koncovy uhel

Pomoci tohoto parametru se zadava koncovy uhel na pomocném prvku obrysu.

Spline




Pro vytvoreni kfivek typu spline jsou k dispozici nasledujici prvky:
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e Spline

: I Misto startu

Definuje prvni bod pomocného prvku obrysuna ose X a Y.
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: DalSi bod

Definuje pro pomocny prvek obrysu dalSibod na ose X a Y.
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Polygon

Pro wytvofeni polygont jsou k dispozici nasledujici prvky:
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e Pravouhelnik
e Ramuijici obdélnik

e Pravidelny polygon

.@. 1 Bodl

Definuje prvni bod pomocného prvku obrysuna ose X a Y.
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.@. 2 Bod2

Definuje druhy bod pomocného prvku obrysu na ose X a Y.

Vybér pomocnych prvkl obrysu, které se ohranic¢i obdélnikem.
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Chcete-li vybrat nékolik prvki, postupuite takto:
e Drzte stisknutou klavesu SHIFT a na obrazku obrabéného dilce vybirejte mysi jeden objekt za druhym
e Stisknéte levé tlacitko mysSi a tazenim mySi vykreslete ram nad pozadovanymi objekty.

Vlybrané objekty jsou oznaceny modfe a jako nahled se zobrazi ohranicujici obdélnik.

:CE @Poéet stranek

Zadani stran, které bude obsahovat pomocné prvky obrysu.
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{1 Stred

Definuje stfed pomocného prvku obrysu na ose X a Y.
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Definuje maximalni roztaZzeni polygonuna ose X a Y.
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Rovina

Pro vytvofeni rovin pro pomocné obrysy jsou k dispozici nasledujici zakladni roviny:
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e Rovina XY
e XZ-rovina Y+
e XZ-rovina Y-

e YZ-rovina X+



e YZ-rovina X-

e |ibovolna rovina

Pomoci tohoto parametru se zadava osazeni X a Y nového systému souradnic k referenénimu bodu.

Pavod
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Pomoci tohoto parametru se soufadnicovy systém oto€i v roviné XY kolem osy Z.

Odpovida uhlu obrabéni vzhledem k ose X.
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Uhel se m(ize zadat jako kladny nebo zaporny.

Rozsah uhlu je +/- 360.
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® Uhel naklopeni (nova osa X)

Pomoci tohoto parametru se soufadnicovy systém preklopi kolem aktualni osy X nového soufadnicového systému.
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Toto pole parametrli neni aktivni pro viastni definovany soufadnicovy systém v roviné XY.

ﬁo le
) Uhel otoéeni (nova osa 2)

Pomoci tohoto parametru se soufadnicovy systém oto€i kolem aktualni osy Z nového souradnicového systému.
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Toto pole parametr( je aktivni pouze pro viastni definované soufadnicové systémy v libovolné roviné .



